
	
	Załącznik nr 4 b do SIWZ
FORMULARZ TECHNICZNY 
	


PARAMETRY TECHNICZNO – UŻYTKOWE 

ŚMIECIARKI NA PODWOZIU 3-OSIOWYM
(Zamawiający wymaga aby oferowane samochody były jednakowe, tj. ta sama marka, typ, model)

	Producent samochodu
	

	Kraj producenta
	

	Marka, typ i model
	

	Rok produkcji
	


	Uwaga:

Parametry z wpisanymi przez Zamawiającego wartościami w kolumnie „Wymagane parametry techniczno – użytkowe” należy traktować jako minimalne.  Oferty, które nie spełniają tych wymagań, zostaną odrzucone jako niezgodne ze Specyfikacją Istotnych Warunków Zamówienia.


	L.p.
	WYMAGANE PARAMETRY 

TECHNICZNO-UŻYTKOWE
	TAK/

NIE
	PARAMETRY OFEROWANE

	1
	Podwozie

	1.1
	Pojazd 3-osiowy z napędem na oś tylną wleczoną z kierowanymi kołami za osią napędową z przygotowaniem pod śmieciarkę wyposażoną w system do mycia pojemników.
	
	

	1.2
	Podwyższona klasa wytrzymałości podwozia.
	
	

	1.3
	Rozstaw osi: 4000 – 4400 mm.
	
	

	1.4
	Typ zawieszenia: przód zawieszenie mechaniczne (resory paraboliczne), tył zawieszenie pneumatyczne.
	
	

	1.5
	Dopuszczalna masa całkowita 26 ton.
	
	

	1.6
	Nośność osi przedniej min.: 8000 kg.
	
	

	1.7
	Nośność osi napędowej min.: 12000 kg.
	
	

	1.8
	Nośność osi wleczonej min.: 7000 kg.
	
	

	1.9
	Zbiornik paliwa o pojemności min. 300 l.
	
	

	1.10
	Zbiornik AdBlue min. 50 l.
	
	

	1.11
	Hamulce tarczowe.
	
	

	1.12
	Elektroniczne sterowanie układem hamulcowym.
	
	

	1.13
	Aktywacja hamulca silnikowego, manualna i automatyczna.
	
	

	1.14
	System zapobiegający staczaniu się pojazdu.
	
	

	1.15
	Osłony boczne fabryczne metalowe.
	
	

	1.16
	Kolor kabiny biały.
	
	

	1.17
	Moc silnika min. 320 KM.
	
	

	1.18
	Pojemność silnika min. 9 l.
	
	

	1.19
	Silnik turbodoładowany.
	
	

	1.20
	Silnik wysokoprężny rzędowy, pięciocylindrowy.
	
	

	1.21
	Norma emisji spalin EURO6, w układzie SCR z AdBlue.
	
	

	1.22
	Silnik wyposażony w system kontroli tlenków azotu NOX.
	
	

	1.23
	Silnik wyposażony w ogranicznik momentu obrotowego silnika.
	
	

	1.24
	Silnik posiadający ograniczenie prędkości do 85 km/h, zgodnie z dyrektywą 92/24/EC.
	
	

	1.25
	Pojazd wyposażony w 12 biegową zautomatyzowaną skrzynię biegów.
	
	

	1.26
	Ilość biegów wstecznych: 2.
	
	

	1.27
	Pojazd wyposażony w przystawkę odbioru mocy od silnika, do zasilania funkcji zabudowy.
	
	

	1.28
	Pojazd wyposażony w blokadę mechanizmu różnicowego.
	
	

	1.29
	Rozmiar opon: 315/80R22.5 na wszystkich osiach, 
	
	

	1.30
	Kabina pojazdu: dzienna trzyosobowa.
	
	

	1.31
	Mechaniczne zawieszenie kabiny.
	
	

	1.32
	Pojazd wyposażony w elektrycznie podgrzewane lusterka.
	
	

	1.33
	Lusterko szerokokątne, po stronie kierowcy i pasażera.
	
	

	1.34
	Pojazd wyposażony w lusterko przednie.
	
	

	1.35
	Elektrycznie sterowane szyby.
	
	

	1.36
	Pojazd wyposażony w reflektory H7.
	
	

	1.37
	Pojazd wyposażony w światła do jazdy dziennej; typ lampy LED włączane z oświetleniem postojowym.
	
	

	1.38
	Pojazd wyposażony w sygnał dźwiękowy pneumatyczny.
	
	

	1.39
	Fotel kierowcy z zawieszeniem pneumatycznym.
	
	

	1.40
	Po stronie pasażera, fotele dla dwóch osób.
	
	

	1.41
	Poszycie fotela kierowcy, tkanina + vinyl.
	
	

	1.42
	Poszycie fotela pasażera, vinyl.
	
	

	1.43
	Ściany kabiny pokryte materiałem łatwo-zmywalnym.
	
	

	1.44
	Dywaniki gumowe na podłodze.
	
	

	1.45
	Zestaw wskaźników z podstawowymi funkcjami z monochromatycznym wyświetlaczem 3,8 ” z komputerem pokładowym na wyposażeniu.
	
	

	1.46
	Wskaźnik ciśnienia w barach.
	
	

	1.47
	Klimatyzacja manualna z recyrkulacją powietrza.
	
	

	1.48
	Tachograf cyfrowy.
	
	

	1.49
	Immobilizer.
	
	

	1.50
	Radio CD, Zamawiający dopuszcza również aby pojazd był wyposażony w fabryczny radioodtwarzacz z gniazdem USB bez CD sterowanym na kole kierownicy.
	
	

	1.51
	W kabinie gniazdko elektryczne 12V.
	
	

	1.52
	Dwa akumulatory min. 140 Ah każdy.
	
	

	1.53
	Pionowy wydech za kabiną kierowcy.
	
	

	1.54
	Zderzak przedni stalowy ocynkowany.
	
	

	1.55
	Wylot powietrza na dachu kabiny.
	
	

	1.56
	Błotniki z chlapaczami.
	
	

	1.57
	Koło zapasowe
	
	

	2
	PARAMETRY TECHNICZNE ZABUDOWY

	Producent 
	

	Kraj producenta
	

	Marka, typ i model
	

	Rok produkcji
	

	2.1
	Zabudowa fabrycznie nowa.
	
	

	2.2
	Zabudowa skrzyniowa z urządzeniem załadowczym tylnym dzielonym, o przekroju prostokątnym z podłogą płaską.
	
	

	2.3
	Skrzynia ładunkowa o przekroju prostokątnym ożebrowana na zewnątrz profilem stalowym.
	
	

	2.4
	Pojemność skrzyni ładunkowej min. 21 m3.
	
	

	2.5
	Skrzynia ładunkowa posiadająca drzwi kontrolne na bocznej ścianie.
	
	

	2.6
	Objętość kosza zasypowego min. 1,6 m3.
	
	

	2.7
	Odwłok wykonany z blachy trudnościeralnej min. 3 mm.
	
	

	2.8
	Wanna odwłokowa wykonana z blachy trudnościeralnej, blacha min. 8 mm.
	
	

	2.9
	Mechanizm zgniatania liniowo-płytowy czyli tzw. „szufladowy”.
	
	

	2.10
	Prowadnice płyty wypychającej umiejscowione na ścianach bocznych zabudowy.
	
	

	2.11
	Stopień zagęszczenia odpadów min. 1:5.
	
	

	2.12
	Możliwość zmiany ciśnienia (stopnia zagęszczenia) w układzie hydraulicznym na min. trzy inne wartości – przełączenie w pulpicie kierowcy na warianty surowców wtórnych.
	
	

	2.13
	Wrzutnik dostosowany do współpracy z pojemnikami od 110 l do 1100 l – znormalizowanymi wg normy PN-EN 840-1 lub równoważnej.
	
	

	2.14
	Wrzutnik przykręcany do odwłoka zgodnie z normą PN-EN 1501 lub równoważną.
	
	

	2.15
	Wrzutnik manualny – grzebień dzielony.
	
	

	2.16
	Możliwość niezależnej pracy wrzutnika (dwóch ładowaczy) z każdej strony przy pojemnikach dwukołowych.
	
	

	2.17
	Blokowanie pojemnika na grzebieniu wrzutnika.
	
	

	2.18
	Wysokość od podłoża do krawędzi stałej wrzutnika max. 1600 mm.
	
	

	2.19
	Podnoszenie, opróżnianie i opuszczanie pojemnika/ów odbywa się bez podnoszenia obrotów silnika.
	
	

	2.20
	Sterowanie urządzeniem zasypowym umieszczone po obu stronach odwłoka.
	
	

	2.21
	Dwa siłowniki prasy zgniatającej umieszczone na zewnątrz odwłoka.
	
	

	2.22
	Układ uwalniania zakleszczonych przedmiotów.
	
	

	2.23
	Króciec odpływowy w wannie załadowczej z kurkiem spustowym.
	
	

	2.24
	Kamera wraz z mikrofonem umieszczona z tyłu zabudowy oraz monitor i głośnik zainstalowane w kabinie kierowcy.
	
	

	2.25
	Dwa wyłączniki bezpieczeństwa.
	
	

	2.26
	Sterownik do automatycznego cyklu załadunku oraz cyklu pojedynczego.
	
	

	2.27
	Możliwość sterowania ręcznego.
	
	

	2.28
	Sterowanie płytą wypychającą „wysuwanie i wsuwanie” odbywa się z pulpitu znajdującego się przy siedzeniu w kabinie kierowcy.
	
	

	2.29
	Możliwość odczytu w urządzeniu rejestrującym liczby cykli pracy:

· prasy zagęszczającej,

· podnoszenia i opuszczania odwłoka,

· czasu pracy pompy hydraulicznej

przez osoby nadzorujące pracę obsługi.
	
	

	2.30
	Możliwość wykonania zdalnej diagnostyki zabudowy – online (Internet) – przez serwis Wykonawcy.
	
	

	2.31
	Włączenie pompy hydraulicznej poprzez sprzęgło elektromagnetyczne.
	
	

	2.32
	Zabudowa wykonana ze stali dwukrotnie gruntowana i lakierowana.
	
	

	2.33
	Kolor zabudowy – biały
	
	

	2.34
	Oświetlenie wg obowiązujących przepisów:

•
światła hamowania – w technologii LED,

•
światła postojowe – w technologii LED,

•
kierunkowskazy – w technologii LED,

•
dwa światła alarmowe – w technologii LED,

•
kogut z przodu i z tyłu pojazdu – stroboskop,

•
reflektor boczny z tyłu.
	
	

	2.35
	Dodatkowe oświetlenie robocze (2 punkty pod przednią ścianą zabudowy sprzężone ze światłem cofania z dodatkowym wyłącznikiem).
	
	

	2.36
	Pasy odblaskowe (ostrzegawcze) na kabinie i odwłoku.
	
	

	2.37
	Dwa stopnie dla ładowaczy wraz z czujnikami ograniczającymi prędkość i jazdę w tył, automatyczna informacja w kabinie kierowcy o tym, który stopień jest zajęty.
	
	

	2.38
	Sygnał dźwiękowy przy cofaniu pojazdu.
	
	

	2.39
	Podłączenie wrzutnika elektryczne za pomocą dwóch 16-biegunowych połączeń wtykowych.
	
	

	2.40
	Podłączenie wrzutnika hydrauliczne za pomocą dwóch szybkozłączek.
	
	

	2.41
	Zabudowa musi posiadać znak CE, parametry dotyczące skrzyni ładunkowej i wanny załadowczej według PN 1501-1 z późniejszymi zmianami.
	
	

	2.42
	Układ centralnego smarowania na smar nieprogresywny z elektronicznym sterowaniem 
i rejestracją pracy systemu – zmiana częstotliwości smarowania w kabinie kierowcy w min. 3 zakresach (informacja o min. stanie smaru w zasobniku, system alarmowy, brak ciśnienia przerwana linia główna smarowania).
	
	

	2.43
	Boki skrzyni ładunkowej zabudowane płaskimi (z jednego płata blachy) tablicami aluminiowymi – na całej powierzchni, celem umieszczenia logo Zamawiającego.
	
	

	2.44
	Zbiornik do mycia rąk.
	
	

	2.45
	Urządzenie myjące zintegrowane z zabudową (myjka wysokociśnieniowa do mycia opróżnianych pojemników).
	
	

	2.45
	Zbiorniki na wodę czystą i brudną zamontowane wewnątrz skrzyni ładunkowej, bezpośrednio za kabiną, zbiornik wody brudnej wykonany ze stali nierdzewnej o poj. ok 800 l, zbiornik wody czystej wykonany ze stali nierdzewnej o poj. ok 1600 l.
	
	

	2.47
	2 rotacyjne głowice myjące zamontowane na pneumatycznie poruszanych ramionach.
	
	

	2.48
	Możliwość uruchomienia alternatywnie jednej lub dwóch głowic myjących.
	
	

	2.49
	Lanca do zewnętrznego mycia wraz ze zwijanym przewodem, o długości min. 15 m na samozwijającym bębnie.
	
	


	2.50
	Zasilanie urządzenia myjącego od pompy hydraulicznej pojazdu.
	
	

	2.51
	Ciśnienie wody podczas mycia 110 do 120 bar.
	
	

	2.52
	Zużycie wody poniżej 1,5 l/s (obie dysze).
	
	

	2.53
	Czas mycia jednego pojemnika dwukołowego max. 6s.
	
	

	2.54
	Ciśnienie wody podczas mycia 110 do 120 bar.
	
	

	3
	SYSTEM WAGOWY
	
	

	3
	Nowy dynamiczny system wagowy zamontowany na mechanizmie wrzutowym śmieciarki. Mechanizm wrzutowy powinien zostać przygotowany przez producenta do instalacji dynamicznego systemu wagowego oraz odpowiadać wytycznym UE w zakresie budowy maszyn 89/392 EWG, parametry dotyczące skrzyni ładunkowej i wanny załadowczej śmieciarki wg PN-EN 1501-1lub równoważnej.

1.
System wagowy ma być dostosowany do urządzenia z zasypem tylnym, z grzebieniem 

i składanymi ramionami, do pojemników o objętości od 110 do 1100 l. Ważenie pojemnika ma odbywać się w czasie procesu opróżniania pojemnika przez zasyp, bez potrzeby jego przerywania (w celu osiągnięcia pomiaru wagi) oraz bez konieczności wydłużania cyklu opróżniania pojemnika. System wagowy ma niezależnie wyznaczać masę netto odpadów dla każdego z pojemników, opróżnianych zarówno na lewej jak i prawej stronie wrzutnika, przy jednym cyklu opróżnienia.

2.
System wagowy musi spełniać wymogi dyrektyw 2004/22/EG z dnia 31.03.2004 w sprawie przyrządów pomiarowych, które w Polsce zostały wprowadzone Rozporządzeniem Ministra Gospodarki z dnia 18.12.2006 (Dz.U. 2007R Nr 3, poz 27 z późn. zm.). System wagowy ma mieć legalizację polskiego Urzędu Miar i Wag lub instytucji równoważnej.

3.
Dokładność pomiaru systemu wagowego ma wynosić:

a)
max. ±2 kg – dla pojemników dwukołowych o pojemności od 110 l do 240 l (pojemniki opróżniane na grzebieniu bez rozłożonych ramion),

b)
max. ±5 kg – dla pojemników czterokołowych o pojemności od 240 l do 1100 l (pojemniki opróżniane na grzebieniu lub na ramionach wrzutnika).

c)
Wymaga się automatycznego przełączania działki legalizacyjnej i zakresu max. w zależności od sposobu wykorzystania mechanizmu załadunkowego śmieciarki.

Dokładność pomiaru odnosi się do wyznaczania masy netto (balastu) będącego różnicą pomiaru masy i tary.

Nominalny zakres temperatury pracy: -30°C do 50°C. Czujniki obciążenia wykonane ze stali nierdzewnej i odporne na działanie środków chemicznych stosowanych do utrzymania dróg oraz obecnych w odbieranych odpadach.

4.
System wagowy winien zawierać elektroniczny system rejestracji parametrów pracy pojazdu oraz system identyfikacji pojemników w oparciu o GPS, który ma zapewnić:

a)
lokalizację pojazdu podczas uruchamiania zasypu z dokładnością do 5 metrów,

b)
rejestrować masę ważonych odpadów dla każdego z uruchomień zasypu,

c)
identyfikację pojemników za pomocą anten RFID – każdy pojemnik ważony powinien być automatycznie identyfikowany przez rejestrację identyfikatora zamontowanego na pojemniku.

System radiowej identyfikacji pojemników musi pracować w oparciu o identyfikatory typu RFID pracujące na częstotliwości od 120 kHz wzwyż.

System musi spełniać następujące wymagania:

a)
odczytywać identyfikatory RFID zainstalowane na pojemnikach,

b)
być wyposażony w min. 2 anteny do odczytu identyfikatorów, zainstalowanych na grzebieniu,

c)
identyfikować zarówno dwu- i czterokołowe pojemniki opróżniane na grzebieniu, jak również czterokołowe pojemniki opróżniane przy pomocy ramion wrzutnika,

d)
zapewnić możliwość identyfikowania pojemników plastikowych oraz stalowych,

e)
rejestrować: trasy przejazdu oraz prędkość, miejsca i czas postojów,

f)
dodatkowo system powinien rejestrować następujące parametry pracy pojazdu: włączenie/wyłączenie przystawki odbioru mocy, urządzenia wrzutowego, otwarcie odwłoka (np. przy rozładunku), czas pracy przystawki,

g)
system musi umożliwiać wykorzystanie infrastruktury GSM dowolnego operatora do transmisji danych między oprogramowaniem w siedzibie Zamawiającego a urządzeniami zamontowanymi na pojazdach, Zamawiający dostarczy odpowiednie karty GSM do urządzenia na pojeździe.

5.
W skład systemu wagowego musi wchodzić terminal z podświetlanym wyświetlaczem graficznym. Wymiary wyświetlacza powinny gwarantować czytelność pojawiających się informacji. Urządzenie ma być zamontowane na odwłoku zabudowy bezpylnej po prawej stronie w widocznym i łatwo dostępnym miejscu.

Wymagane cechy urządzenia:

a)
Podświetlany wyświetlacz graficzny z klawiaturą lub dotykowy umożliwiający obsługę 

w rękawiczkach.

b)
Przekątna wyświetlacza nie może być mniejsza niż 5”, rozdzielczość nie mniejsza niż 

200 punktów w każdym wymiarze.

c)
Stopień ochrony środowiska IP65 lub wyższy.

d)
Urządzenie musi posiadać pełną klawiaturę alfanumeryczną z możliwością wprowadzenia tekstu.

e)
Urządzenie musi posiadać możliwość wyszukiwania punktów odbioru odpadów po ulicach i numerach domów.

f)
Terminal musi mieć pojemność do wczytania minimum 2000 punktów odbioru odpadów. Urządzenie musi umożliwiać wczytanie do wewnętrznej nieulotnej pamięci bazy danych pojemników następujących parametrów:

•
kod posesji,

•
adres posesji,

•
zarejestrowane pod posesją pojemniki,

•
typ pojemnika i rodzaj odpadu.

6.
System wagowy musi posiadać kamerę umożliwiającą ciągły podgląd pracy systemu wagowego w obszarze wrzutu. Kamera musi zapewniać następujące parametry rejestracji:

a)
kąty widzenia, przynajmniej: 120x90x150 stopni (HxVxD),

b)
czujnik video o rozdzielczości min. 1280x720,

c)
powinna posiadać zintegrowany mikrofon po stronie mechanizmu wrzutowego,

d)
powinna być wyposażona w system doświetlania za pomocą diod LED w trudnych warunkach oświetleniowych,

e)
rejestrowanie liczb linii TV – przynajmniej 720,

f)
możliwość rejestracji w trybie normalnym i lustrzanym,

g)
stopień ochrony: IP68,

h)
daty i godz. w czasie pracy.

Kamera powinna przekazywać obraz na monitor podglądu pracy znajdujący się w kabinie kierowcy przy czym obraz musi być zapisywany w systemie online na nośnik pamięci (karta, twardy dysk) umożliwiający nagranie obrazów w zakresie ok. 50 godz. Rejestrator powinien umożliwiać przenoszenie zapisanych danych do komputera PC poprzez przenośne urządzenie magazynujące (karta, dysk twardy itp.).

Monitor zamontowany w kabinie musi spełniać następujące wymagania:

a)
przekątna ekranu przynajmniej 5”,

b)
musi posiadać powłokę antyodblaskową oraz osłonę przeciwsłoneczną,

c)
musi być wyposażony w system audio (odbiór i odtwarzanie sygnału z mikrofonu kamery),

d)
możliwość rejestracji we trybie normalnym i lustrzanym,

e)
posiada możliwość regulacji podświetlenia, jasności, kontrastu.

Włączenie zapisu powinno odbywać się nieprzerwanie po włączeniu stacyjki pojazdu.

Wyłączenie stacyjki nie powinno przerywać rejestracji kamery.

Wyłączenie zapisu możliwe będzie po 15 min od odłączenia głównego wyłącznika prądu.

Dostawca musi dostarczyć oprogramowanie, wszystkie niezbędne elementy wyposażenia oraz licencję do uruchomienia odczytu zarejestrowanych danych wideo na jednym stanowisku komputerowym Zamawiającego wyposażonym w Windows XP lub wyższy.

System ewidencji kodów kreskowych:

System ewidencji worków ma umożliwiać:

a)
generowanie indywidualnych kodów kreskowych poszczególnych asortymentów (makulatura, szkło, tworzywa sztuczne z możliwością dodania nowych) przypisanych do klienta,

b)
identyfikację posesji oraz rodzaju odpadu/worka na podstawie kodów kreskowych zeskanowanych ręcznym czytnikiem będącym w posiadaniu Zamawiającego,

c)
automatyczny przesył danych do posiadanej bazy klientów z wyszczególnieniem ilości i rodzajów odebranych worków przypisanych do danej posesji,

d)
generowanie zestawień odbioru odpadów selektywnych.

Dodatkowe cechy konstrukcyjne systemu:

1.
Po zawieszeniu pojemników na mechanizmie załadunkowym, terminal powinien informować pracowników: gdy dany pojemnik znajduje się na wykonywanej trasie (kolor zielony) oraz gdy pojemnik nie powinien być opróżniony na wykonywanej trasie (kolor czerwony). Dodatkowo system powinien akustycznie informować pracowników, jeżeli dany pojemnik nie powinien być opróżniany na wykonywanej trasie.

2.
System musi umożliwiać rejestracje notatek zdefiniowanych przez Zamawiającego oraz notatek o dowolnej treści wprowadzonych przez członka załogi pojazdu natychmiast po wystąpieniu danego zdarzenia np. takich jak:

•
awaria pojazdu,

•
pojemnik/kontener uszkodzony,

•
uniemożliwiony dojazd,

•
niewłaściwy odpad w pojemniku,

•
brak wystawionego pojemnika,

•
brak/uszkodzony identyfikator,

•
niezgodny pojemnik,

•
dodatkowo odebrane odpady w ilości,

•
odpady nieobjęte deklaracją,

•
pusty pojemnik/ odpady zalegają w altanie,

•
odbiór reklamacyjny.

Wszystkie zarejestrowane dane zarówno o załadunkach (identyfikacja pojemników) jak i zgłoszenia naruszeń regulaminu muszą być uzupełnione o precyzyjną lokalizację oraz datę i czas. System musi zapewniać wybrania z listy danego punktu odbioru odpadów, jak również mieć możliwość wprowadzenia numeru pojemnika, na podstawie którego notatka zostanie przyporządkowana do danego punktu odbioru odpadów.

Notatki dostępne na terminalu muszą być wprowadzane w oprogramowaniu i automatycznie przesyłane do systemu zainstalowanego na pojeździe.
	
	

	4
	OPROGRAMOWANIE:
	
	

	4
	Oprogramowanie:

1.
Wraz z systemem wagowym oraz systemem identyfikacji RFID Wykonawca przekaże Zamawiającemu oprogramowanie wraz z 5 licencjami użytkowników na okres 24 miesiące od daty wdrożenia systemów. Oprogramowanie powinno spełniać następujące cechy:

a)
Prezentowanie opróżnień i danych trasy wraz z wszystkimi zarejestrowanymi na pojeździe zdarzeniami online max. do 5 min po zarejestrowaniu zdarzenia na pojeździe informacje muszą być dostępne w oprogramowaniu.

b)
Ekspozycję na mapie aktualnego położenia pojazdu.

c)
Musi posiadać moduł zarządzania klientami oraz pojemniki, które są zarejestrowane pod danym punktem odbioru odpadów.

d)
Musi prowadzić ewidencję, pojemników – data podstawienia i odbioru pojemnika, frakcja odpadów, częstotliwość opróżniania.

e)
Wyświetlanie wszystkich zarejestrowanych zdarzeń w formie tabelarycznej z parametrami zarejestrowanymi dla tych zdarzeń i jednocześnie na mapie cyfrowej.

f)
Możliwość graficznego projektowania tras i harmonogramów (z wykorzystaniem mapy).

g)
Możliwość tworzenia z opracowanych harmonogramów trasówek, które będą automatycznie wysyłane na pojazd.

h)
Prezentację zaplanowanych trasówek w formie tabelarycznej – zestawienie pojemników do opróżnienia wraz z adresem klienta i jednoczesny podgląd tej trasówki na mapie cyfrowej.

i)
Generowanie raportów i ich bezpośredni podgląd w programie oraz możliwość eksportu do programu Excel.

j)
Raporty pracy pojazdów – dzienne przebiegi, czas pracy, czas postojów, ilość uruchomień zasypu.

k)
Musi umożliwiać archiwizację i podgląd tych danych.

l)
Musi posiadać moduł obsługi zleceń podstawienia i odbioru pojemników.

2.
Pozostałe wymagania:

a)
Oprogramowanie w języku polskim.

b)
Wszystkie zgromadzone w oprogramowaniu dane są własnością Zamawiającego.

c)
Zamawiający będzie miał również możliwość przedłużenia umowy na oprogramowanie.

d)
Wykonawca przeprowadzi szkolenie dla min. 3 pracowników obsługujących system w wymiarze 8 godz. W godzinach pracy Zamawiającego.

e)
Możliwość rozbudowy o dalsze moduły i aplikacje..
	
	

	5
	WYMAGANIA OGÓLNE
	
	

	5
	Możliwość malowania lub oklejenia maszyny logiem Zamawiającego i materiałami reklamowymi bez utraty  gwarancji jakości.
	
	


WARUNKI  GWARANCJI  I SERWISU

	6
	                          GWARANCJA
	MINIMALNY OKRES GWARANCJI
	OFEROWANY OKRES  GWARANCJI

	6.1
	Wykonawca, z ofertą, udziela Zamawiającemu gwarancji, na okresy: 


	a)
gwarancja na samochód wraz z wyposażeniem -24 miesiące.

b)
gwarancja na powłoki lakiernicze – kabina kierowcy- 60 miesięcy 

c)
gwarancja na perforację elementów nadwozia 36 miesięcy
	

	6.2
	Czas reakcji na zgłoszenie usterki
	2 dni robocze
	

	6.3*
	Czas naprawy od daty zgłoszenia awarii
	7 dni roboczych
	

	6.4**
	Po zakończeniu okresu gwarancji, Wykonawca zapewni odpłatny serwis pogwarancyjny przedmiotu zamówienia przez okres
	36 miesięcy
	

	6.5
	Wykonawca zapewni w okresie pogwarancyjnym dostępność części zamiennych oraz pełny serwis przedmiotu zamówienia przez okres
	36 miesięcy
	


*Jeżeli wystąpi konieczność importu części zamiennych lub inne nieprzewidziane a uzasadnione okoliczności, naprawa zostanie wykonana w ciągu 14 dni roboczych od daty zgłoszenia awarii lub w innym terminie uzgodnionym z Zamawiającym w trybie roboczym. O wydłużeniu terminu usunięcia awarii powyżej 7 dni każdorazowo Wykonawca obowiązkowo poinformuje Zamawiającego wraz z uzasadnieniem. Termin naliczania kar umownych zaczyna swój bieg po upływie 7 dni roboczych przewidzianych na usunięcie awarii, w przypadku niezgłoszenia zmiany terminu lub nieuzyskania akceptacji Zamawiającego na zmianę terminu usunięcia awarii. W przypadku uzgodnienia przedłużonego terminu z Zamawiającym termin naliczania kar umownych zaczyna swój bieg od dnia naruszenia tego terminu.

** Zamawiający zastrzega sobie możliwość nie skorzystania z odpłatnego serwisu pogwarancyjnego.
Dane techniczne stanowiące podstawę do oceny oferty zgodnie z przyjętymi kryteriami (tabelę wypełnia oferent)
	
	Średnie zużycie paliwa

(g/kWh)

uzyskane w teście WHSC Euro6
	Wartość energetyczna paliwa silnikowego

 (kJ/g)
	Średnie zużycie energii

(kJ/kWh)

Iloczyn kolumn 1x2
	Emisja dwutlenku węgla

(g/kWh)

uzyskane w teście WHSC Euro6
	Łączna wielkość emisji zanieczyszczeń: tlenków azotu, cząstek stałych oraz węglowodorów (g/kWh)

uzyskane w teście WHSC Euro6

	
	1
	2
	3
	4
	5

	Samochód ciężarowy DMC 16 ton
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 (miejscowość, data)                                                                                           (podpis/y i  pieczęć osoby uprawnionej)
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